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Pieces pour construire le capteur tactile, page 2
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Capteur tactile A -(7) Poutre trouée 1 X 2 H -(2)
Plaque 2 X 4 B -(2) Arbre cruciforme 8 1 -(1)
Plaque 1 X 2 ¢ -(0) Arbre cruciforme 6 J -(2)
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Bloc croisé F -@ Plaque 2 X 8 M

G -(1) N %

Bras de levier 3 Connecteur électrique
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